ZWIJARKA
MECHANICZNA 4
WALCOWA

4RM jest zwijarka 4 walcowa z wprowadzeniem mechanicznym. Walec gérny jest staty, walec dolny
centralny przesuwa si¢ w pionie w celu zablokowania blachy. Walce boczne wykonuja ruch
przesuwny poprzez przekladnig.

Walec gérny i walce dolne sa napgdzane umozliwiajac przesuw blachy w fazie zwijania.
Przesuw dwodch walcéw bocznych odbywa si¢ na prowadnicach liniowych zapewniajac
prawie catkowita eliminacje poczatkowego odcinka prostego i §wietne podgigcie. Wszystkie
komendy maszyny znajduja si¢ pulpicie ruchomym.

Mozliwe jest nachylenie walcow dolnych w celu utatwienia wykonania zwijek stozkowych.
Otwarcie zamka w celu wyciagnigcia rury jest manualne, lub na zadanie, pneumatyczne z
komenda wyprowadzona na pulpit.

W celu lepszego sprawdzenia pozycji walcow dolnych istnieje mozliwo$¢ zamontowania
wys$wietlaczy wartoS$ci.

4RM posiada te same charakterystyki obstugi co maszyna 4 walcowa hydrauliczna i jest duzo
mniej kosztowna w utrzymaniu.

Maszyna jest wiarygodna takze podczas produkcji seryjnej przy duzym obciazeniu jest takze
przystosowana do produkcji seryjnej i o wysokiej precyzji. Ponadto przy zastosowaniu
Sterowania Numerycznego, istnieje mozliwo$¢ automatyzacji faz zwijania i otrzymania
duzych serii czg$ci identycznych.



OPIS GEOWNYCH AKCESORIOW

CHARTOWANIE INDUKCYJNE WALCOW: obrébka termiczna, utwardzenie powierzchniowe
podnoszace warto$¢ walcdw do twardosci co najmniej 50 HRC. To pozwala na zachowanie dluzszej
zywotno$ci walcédw, nie pozwalaja na wzarcie si¢ matych zanieczyszczen czy gradu pozostatego po

cigeiu.

PRZYZAD DO ZWIJANIA STOZKOW: zamontowany w czesci przedniej walca gérnego
(strefa zamka hydraulicznego). Sklada si¢ z tulei obrabianej i zamontowanej na panewkach z
brazu, masywnego klinu wykonanego z materiatu specjalnego i dwdéch pierscieni

blokujacych.

Funkcja klinu jest wykonanie hamowania mniejszej podstawy w zaleznosci od rozwinigcia.
Na koniec zeby ulatwi¢ realizacj¢ zwijek pniowo-stozkowych wtedy nachylaja si¢ lekko
walce boczne. Nachylenie walcOw nastgpuje bezposrednio z pulpitu sterowania poprzez

odpowiednie przetaczniki.
Nalezy pamigta¢, ze uktad do zwijania stozkéw jest dostarczony jako akcesorium tak
powinien by¢ postrzegany czyli Ze nie jest w stanie zaoferowac¢ petnej gamy stozkéw.

WYSWIETLACZE WARTOSCI: Zitozone z dwéch wy$wietlaczy umieszczonych na
pulpicie sterowania i wskazuja pozycje walcow bocznych. Sa szczegdlnie uzyteczne,
odczytujac pozycje walcdw bocznych podczas fazy zwijania, kiedy trzeba wykona¢ zwijki o
identycznych wymiarach, powréci¢ do pozycji wczes$niej zmierzonej i wykona¢ zwijanie w
krétszym czasie przy duzej oszczgdnos$ci czasu.




STEROWANIE NUMERYCZNE ESA GV
kvara duemila3

STEROWANIE NUMERYCZNE ESA GV

Nazwa: KVARA 2003
Wyswietlacz: Wyswietlacz 12 LCD TFT SVGA kolorowy bezodbtyskowy.
Sterowanie numeryczne video-graficzne samouczace sig.

CHARKTERYSTYKI OPROGRAMOWANIA:

Programowanie graficzne detalu w 2D

Wyswietlanie grafiki detalu jak i maszyny w 2D.

Wprowadzenie osi z kontrola synoptyczna, kalkulacja automatyczng pozycji osi.
Interfejs uzytkownika Windows® like.

Mozliwos$¢ programowania off line na normalnym PC, stosujac odpowiedni software
do symulacji.

PLC modyfikowalne przez konstruktora, w jezyku IEC 61131-3 z blokami
funkcjonalnymi w IL jakiw ‘C’.

CHARAKTERYSTYKI GENERALNE:

=

Zasilanie 24Vdc 100Watt max.

Pulpit z tworzywa ergonomiczny

Klawiatura 50 przyciskow, nie rysujacy, odporny na olej, odporny na kwas z ochrona
1P65

Twardy dysk (flash disk), dyskietka 3,57, 1,44 Mbyte MS-DOS kompatybilny
Przystosowanie pod klawiaturg z PC standardowego.
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TECHNOLOGIA: CPU Intel486 lub Pentium, logika integrowana FPGA, montaz
powierzchniowy, widkna optyczne, wyswietlacz.
UKL ADY KOMUNIKACYJNE:

* 1 wyjscie seryjne RS-232, 1 port rownolegty.

U delapzenie do /sieci (opcja)
PAMIEC PROGRAMOW: twardy dysk (flash disk) mozliwos$¢ zapamigtania 15.000
programéw, dyskietka ponad 1500 programéw.
OPCIE: Podtaczenie do PLC zabezpieczenia (PILZ), sieci lokalnej, MODEM do teleserwisu,
klawiatura QWERTY zamontowana na suporcie uchylnym.

Edycja program6éw prowadzona i prosta.

To sterowanie pozwoli zapamigta¢ programy do zwijania i kontrolowania 4 osi:
- Rotacja (prawo/lewo)
- Przesuw walca prawego
- Przesuw walca lewego
- Ruch walca dolnego zaciskajacego.

WYPOSAZENIE STANDARD MODELU 4RM:

- ROTACJA WALCA GORNEGO I DOLNEGO NAPEDZANA
- PRZESUW WALCOW BOCZNYCH NAPEDZANY

- RUCH WALCA DOLNEGO (ZACISKANIE) NAPEDZANY
- OTWARCIE ZACZEPU MANUALNE

- STEROWANIE ROTACJA Z PEDALU

- STEROWANIE PRZESUWEM Z PRZEL. ACZNIKA

- INSTRUKCJA OBSELUGI I KONSERWACIJI

- ZNAK ‘CE’



